Magnetfeld-
Sensoren

Inhalt

Das Haupteinsatz-
gebiet der Magnetfeld-
Sensoren ist die Abfra-
ge von Positionen und
dies sogar durch
Wandungen aus nicht
magnetisierbaren
Werkstoffen (Alumini-
um, Messing und
nichtmagnetische
Edelstanle).

Sehr groBe Schaltab-
sténde bei kleiner
Bauform lassen sich
durch die Auswahl
geeigneter Magnete
erzielen.

BMF 07M (& 6,5 mm),

BMF 08M (M8),
BMF 12M (M12)
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Magnetfeld-
Sensoren BMF

Magnetfeldempfindliche
Sensoren in den klassischen
zylindrischen Gehausen

der induktiven Sensoren
haben einige Anwendungs-
vorteile.

— wesentlich gréBere
Schaltabstande im
Vergleich zu induktiven
Sensoren bei gleicher
BaugroBe

— schaltet durch Wan-
dungen aus Buntmetall
und Aluminium hindurch
ohne Schaltabstands-
reduzierung

frontale oder seitliche
Betatigung moglich
blndig in Stahl
einbaubarer Magnet
spricht auf

Nord- und Sudpol an
Halbleitersensor
verschleiBfrei
vibrationsunempfindlich
Ausgang gegen induktive
Spitzen geschutzt
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Baureihe

Ausfuihrung

C€

PNP SchlieBer

NPN SchlieBer

Bemessungsschaltfeldstérke | Ha

Gesicherte Schaltfeldstarke | Hal

Hysterese von | Hj |

Temperaturdrift des Einschaltpunktes von | H, |

Einschaltverzug

Ausschaltverzug

Betriebsspannung Us

Spannungsfall Uq

Bemessungsisolationsspannung U;

Bemessungsbetriebsstrom le

Leerlaufstrom lo max.

verpolungssicher

kurzschlussfest

Umgebungstemperatur Ta

Gebrauchskategorie

Schutzart nach IEC 60529

Gehausewerkstoff

Anschlussart

Anzahl der Leiter x Leiterquerschnitt

Zulassung

Steckverbindervorschlag

*Temperaturlastkurve siehe Seite 3.0.6

Andere Kabellangen auf Anfrage.

Anschluss-Schaltbilder
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Magnetfeld-

Sensoren @ 6,5 mm, M8, M12
BMF 07M BMF 07M BMF 07M BMF 08M BMF 12M
Steckverbinder M8x1  Steckverbinder M12x 1
mit drehbarer mit drehbarer
Anschlussmutter Anschlussmutter
6.5 6.5 6.5 M8x1 M12x1
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LED LED MA2x4

PX2310

PX1524

PX0076

PX0398

PX0399

BMF 07M-PS-D-2-SA2-549-00,3 BMF 07M-PS-D-2-S4-00,6 BMF 07M-PS-C-2-KPU-02 BMF 08M-PS-C-2-KPU-02

BMF 12M-PS-D-2-S4

BMF 07M-NS-D-2-SA2-549-00,3

BMF 07M-NS-C-2-KPU-02 BMF 08M-NS-C-2-KPU-02

BMF 12M-NS-D-2-S4

1,2 KA/m 1,2 KA/m 1,2 KA/m 1,2 KA/m 1,2 KA/m
> 2 KA/m > 2 kKA/m >2 kKA/m > 2 kKA/m >2 kA/m
<45 % <45 % <45 % <45 % <45 %
< 0,3 %/,rC <0,3 %/°C < 0,3 %/°C < 0,3 %/,C < 0,3 %/°C
<0,05 ms < 0,05 ms < 0,05 ms < 0,05 ms < 0,05 ms
<0,05 ms < 0,05 ms < 0,05 ms < 0,05 ms < 0,05 ms
10...30 V DC 10...30 V DC 10...30 V DC 10...30 V DC 10...30 V DC
<31V <3,1V <31V <3,1V <31V
75V DC 75V DC 75V DC 75V DC 75V DC
200 mA* 200 mA* 200 mA* 200 mA* 200 mA*
<30 mA <30 mA <30 mA <30 mA <30 mA
ja ja ja ja ja
ja ja ja ja ja
—25...485 °C —25...485 °C —25...485 °C —25...485 °C -25...+85 °C
DC 13 DC 13 DC 13 DC 13 DC 13
P 67 IP 67 P 67 P 67 IP 67
CuZn beschichtet CuZn beschichtet CuZn beschichtet CuZn beschichtet CuZn beschichtet
0,3 m Kabel PUR mit 0,6 m Kabel PUR mit 2 m Kabel PUR 2 m Kabel PUR Steckverbinder
Steckverbinder Steckverbinder
3x0,14 mm2 3x0,14 mm2
cULus cULus cULus cULus cULus
BKS-_ 48 BKS-_ 19 BKS-_ 19/BKS-_ 20
Arbeitsabstand Magnet - Sensor
AusfUhrung Magnet Samarium-Kobalt Hartferrit Strontium-Ferrit
O o
Bestellcode 620260 620961 709084
BaugréBe 16x12 mm 10 mm @4 mm
Hohe 3 mm 10 mm 5 mm
Gesicherter Schaltabstand s, 28 mm 15 mm 5mm
Hysterese 8 mm 2 mm 2 mm

Von O mm bis zu dem in der Tabelle aufgefihrten Schaltabstand ist ein sicheres
Schalten des Schalters gewahrleistet. Die angegebenen Schaltabstande sind aus
Reihenmessungen ermittelt und dienen als Anhaltspunkt zur Auswahl eines geeig-
neten Magneten.
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Zylindrische Magnetfeld-Sensoren fiir gro3e Reichweiten

Zylindrische Magnetfeld-Sensoren zeichnen sich durch kleine,
extrem kompakte Bauformen aus. Die neuen Magnete flr Positi-
onsabfragen mit zylindrischen Magnetfeld-Sensoren ermdglichen
sehr hohe Schaltabst&nde. Das heif3t konkret: Sie kdnnen mit einem
Sensor, der einen Durchmesser von 6,5 mm hat, berthrungslos
Positionen abfragen, die bis zu 90 mm entfernt sind. Dabei sind
diese Sensoren absolut industrietauglich und schmutzunempfind-
lich. Da magnetische Felder viele nichtmagnetisierbare Werkstoffe
durchdringen, kénnen Positionen auch durch Behélter oder Rohre
hindurch abgefragt werden. Auch das Detektieren von Codierungen
mit Magneten ist mdéglich.

B berUhrungslose Positionsabfragen bis zu 90 mm Entfernung
M Objekterkennung durch nichtmagnetisierbare Materialien hindurch
M optimale Einbaubedingungen durch kompakte Sensoren
und kleine Magnete
M hervorragendes Preisleistungsverhéltnis
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Baureihe BMF 07M BMF 08M BMF 12M
Maximaler Schaltabstand (mit BAMO1EL) 90 mm 90 mm 90 mm
PNP  SchlieBer Bestellcode BMFOOOE BMFO0O00P BMFO00C7
\ Typenbezeichnung BMF 07M-PS-C-2-KPU-02 BMF 08M-PS-C-2-KPU-02 BMF 12M-PS-C-2-S4
Betriebsspannung Uy 10...30 V DC 10...30 V DC 10...30 V DC
Verpolungssicher/kurzschlussfest ja/ja ja/ja ja/ja
Funktionsanzeige LED gelb LED gelb LED gelb
Umgebungstemperatur T, —25...+85 °C —25...485 °C —25...+70 °C
Schutzart nach IEC 60529 IP 67 IP 67 IP 67
Anschluss 2 m Kabel PUR, 2 m Kabel PUR, M12-Steckerverbinder,
3x0,14 mm?2 3x0,14 mm?2 3-polig
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LED LED MHoxt
BaugroBe @15 mm @15 mm @ 25 mm mit Bohrung @ 22,1 mit Bohrung
fir M5-Schraube fUr M5-Schraube
Bestellcode BAMO1EJ BAMO1EK BAMO1EL BAMO1EM
Typenbezeichnung BAM TG-MF-006 BAM TG-MF-007 BAM TG-MF-008 BAM TG-MF-009
Hohe 10 mm 15 mm 15 mm 10,5 mm
Maximaler Schaltabstand 40 mm 65 mm 90 mm 40 mm

Von 0 mm bis zu dem in der Tabelle aufgefihrten Schaltabstand ist ein sicheres Schalten des Schalters gewahrleistet.
Die angegebenen Schaltabstande sind aus Reihenmessungen ermittelt und dienen als Anhaltspunkt zur Auswahl eines geeigneten Magneten.
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